OMmRON

Sensores avancados (Tipo deslocamento indutivo)

Serie ZX-E

Estéo, agora, disponiveis sensores avancados (Smart)
que utilizam o principio da corrente indutiva (corrente de
Eddy). Possibilidade de desenvolver novas aplicagbes
com tecnologia de detec¢éo ao nivel do sub-micron.

Informagcoes para encomenda

Sensores
Cabecas de sensor
Forma Dimensoes Distancia de deteccao Precisao *1 Modelo
Cilindrico 3 dia. x 18 mm 0,5 mm 1um ZX-EDR5T
5,4 dia. x 18 mm 1 mm ZX-EDO1T *2
8 dia. x 22 mm 2mm ZX-EDO2T *2
Corpo roscado M10 x 22 mm 2mm ZX-EMO02T *2
M18 x 46,3 mm 7 mm ZX-EMO7MT *2
Plano 30x 14 x 4,8 mm 4 mm ZX-EV04T *2*3
Resistente ao calor, M12 x 22 mm 2 mm ZX-EMO2HT *4
cilindrico

*1: Para uma contagem média de 4 096.

*2: Também estéo disponiveis modelos com tubos de protecgéo em espiral. Acrescente um sufixo “-S” as referéncias acima indicadas, durante
a encomenda. (Exemplo: ZX-EDO1T-S)

*3: Certifique-se de que utiliza a Unidade de Amplificador ZX-EDA versao 1,200 ou posterior com a ZX-EV04.
*4: Certifique-se de que utiliza a Unidade de Amplificador ZX-EDA versado 1,300 ou posterior com a ZX-EMO2H.

Amplificadores

Aparéncia Alimentacao Tipo de saida Modelo
DC NPN ZX-EDA11

PNP ZX-EDA41

Nota: Ligagao compativel com a cabeca de sensor.

Sensores avangados (Tipo deslocamento indutivo) Série ZX-E 1
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Acessorios (encomendar separadamente)

Unidade de calculo

Ferramenta de configuragéo do sensor SmartMonitor

Aparéncia Modelo para ligagéo a PC
ZX-CAL2 Aparéncia Nome Modelo
Unidade de interface  |ZX-SF11
de comunicagdes ZX
Suportes de montagem do amplificador Unidade de interface | ZX-SFW11E
Aparéncia Modelo Observacées de comunicagdes ZX
ZX-XBE1 Ligado a cada +
’__. Cabega do Software de
‘/’ ! sensor configuracao
Software de ZX-
P ZX-XBE2 Para configuragéo e de SW11EV2
b7 montagem em aquisicdo para
s;/ calha DIN o0 sensor ZX
r Cabos com conectores em ambos os extremos
(para extensao)
Comprimento do Modelo Quantidade
cabo
im ZX-XC1A 1
4m ZX-XC4A
8m ZX-XC8A
Especificacoes
Cabecas de sensor
Modelo ZX-EDR5T ZX-EDO1T ZX-EDO02T/ ZX-EMO7MT ZX-EV04T ZX-EMO2H
EMO2T
Gama de medicao 0a0,5mm Oa1mm 0a2mm 0a7mm 0a4mm 0a2mm
Objecto a detectar Metais magnéticos (As gamas de medicao e as linearidades séo diferentes para metais
nao-magnéticos. Consultar Dados de Engenharia na pagina 4.)
Objecto de referéncia standard 18x18x3 mm 30x30x3 mm | 60x60x3 mm ’ 45%x45x3 mm

Material: ferroso (S50C)

Precisao *1

1 um

Linearidade *2

+0,5% F.S.

\11 ,0% F.S. *5

Gama de saida linear

A mesma da gama de medicao.

Caracteristica de temperatura *3
(incluindo Amplificador)

0,15% F.S./°C

0,07% F.S./°C

0,1% F.S./°C

Temperatura Em funcionamento *4 | 0 a 50 °C (sem —10 a 60 °C (sem congelagdo ou condensacao) -10 a 200°C
ambiente congelagédo ou
Armazenamento *4 | condensacéo) —20 a 70 °C (sem congelagdo ou condensagao) 20 a 200°C
Humidade ambiente Funcionamento e armazenamento: 35% a 85% (sem condensagéo)
Resisténcia de isolamento 50 MQ min. (a 500 DC)
Rigidez dieléctrica 1 000 VAC, 50/60 Hz durante 1 minuto entre as pecas com corrente e a caixa
Resisténcia a vibracao (destruicao) | 10 a 55 Hz com amplitude dupla de 1,5 mm para 2 horas cada nas direcgdes X, Y e Z
Resisténcia ao choque (destruicao) | 500 m/s2, 3 vezes cada nas direc¢des X, Y e Z
Grau de proteccao IEC60529, IP65 | IEC60529, IP67 IEC60529,
(cabeca de sensor) IP60 *6
Método de conexao Relé conector (dimenséo standard do cabo: 2 m)
Peso (embalado) Aprox. 120 g Aprox. 140 g Aprox. 160g | Aprox. 130 g | Aprox. 160 g
Materiais Cabeca | Caixa Bronze Aco inoxidavel | Bronze Zinco (revesti- | Bronze
de do a niquel)
sensor
Area de ABS com resisténcia ao calor
deteccao PEEK
Pré-amplificador PES
Acessorios Suportes de montagem do amplificador (ZX-XBE1), Manual de instru¢des
2 Sensores avangados (Tipo deslocamento indutivo) Série ZX-E
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*1: Precisao: A precisdo é o desvio (+3c) na saida linear quando conectada a unidade de amplificacdo ZX-EDA. Os valores acima indicam
os desvios observados 30 minutos apds a ligagdo da fonte de alimentagéo.
(A resolucao é medida com o objecto de referéncia standard da OMRON a 1/2 da gama de medi¢cdo com o ZX-EDA definido para a
contagem média maxima de 4 096 por periodo.)
A resolucgéo é dada pela precisao da repeticao para uma peca metalica imovel e nao indica a distancia. A resolucéo podera ser prejudicada
quando sujeita a campos electromagnéticos fortes.

*2:

Linearidade: A linearidade é dada como o erro na tenséo de saida de deslocamento de uma linha recta ideal ao medir o objecto de

referéncia standard. Os valores da linearidade e da medigcdo variam com o objecto a medir.

*3:

de medicao.
*4:
*5:
*6:

Unidade de amplificacaos

Caracteristica de temperatura: A caracteristica de temperatura é medida com o objecto de referéncia standard da OMRON a 1/2 da gama

A temperatura ambiente apresentada é apenas aplicavel & cabeca do sensor. E de -10 a 60°C para o preamp.
O valor apresentado para uma temperatura ambiente de 25°C.
Na&o utilizar em ambientes humidos porque a caixa nao é resistente & agua.

Modelo

ZX-EDA11 ZX-EDA41

Periodo de medicao

150 us

Definicdes da contagem média
possivel *1

1; 2; 4; 8; 16; 32; 64; 128; 256; 512; 1,024; 2,048 ou 4,096

Saida linear *2

Saida em corrente:4 a 20 mA/F.S., Max. resisténcia de carga: 300 Q
Saida em tensdo:+4 V (+ 5V, 1 a 5V *3), Impedancia de saida: 100 Q

Saidas seleccionaveis
(3 saidas: HIGH/PASS/LOW)

Saidas de colector aberto NPN, 30 VDC, 50 mA max. | Saidas de colector aberto PNP, 30 VDC, 50 mA max.
Tensao residual: 1,2 V max. Tenséao residual: 2 V max.

Entrada de reposicao a zero,
entrada de temporizacao, entrada
de reposicao, entrada de fixacao
da saida seleccionavel

ON: Em curto-circuito com terminal 0-V ou 1,5V
ou menos

OFF: Aberta (corrente de fuga: 0,1 mA no méx.)

ON: Tenséo de alimentagdo em curto-circuito ou
tenséo de alimentacéo até 1,5V

OFF: Aberta (corrente de fuga: 0,1 mA no méx.)

Funcao - Indicador do valor de medigéao - Indicador do valor de referéncia/valor de saida/resolugdo
- Ajuste da linearidade (selec¢ao de materiais) - Escala
- Inversao do indicador - Modo de indicador inactivo (OFF) - Modo ECO
- Nim. de mudancas de digito do indicador - Fixagao de amostra - Fixacao de pico
- Fixagao de minimo, fixagao pico-a-pico - Fixagao do préprio pico - Fixagao do préprio minimo
- Fixagao média - Fixacdo de retardamento - Reposicao a zero
- Reposicao inicial - Inicializagao da linearidade - Temporizador de atraso activado (ON)
- Temporiz. de atraso desactivado (OFF) - Temporizador de disparo unico - Comparacao do valor anterior
- Definicdo de nao-medicao - Definicéo directa do valor de sensibil. - Auto-ajuste de posicao
- Auto-ajuste automatico - Definicao de largura de histerese - Entradas de temporizagcao
- Entrada de reposicéo - Entrada de fixagao da saida selecc. - Ajuste da saida linear (Monitor focus)
- Correcgéo da saida linear - Célculos *4 (A-B) - Célculos *4 (A+B)
- Célculo *4 K-(A+B) - Preferéncia de interferéncia muatua *4
- Detecgao de desactivacdo do sensor - Meméria de reposicéo a zero - Indicador de reposicéo a zero
- Bloqueio de teclas
Indicacoes Indicadores seleccionaveis: High (laranja), Pass (verde), low (amarelo), indicador principal digital de

7 segmentos (vermelho), subindicador digital de 7 segmentos (amarelo), alimentacao ligada (verde),
reposicao a zero (verde), activar (verde)

Influéncia de tensao
(incluindo sensor)

0,5% F.S. do valor de saida linear a +20% da tensao da fonte de alimentacao

Tensao da fonte de alimentacao

12 a 24 VDC +10%, Ondulagéo (p-p): Max. 10%

Consumo de corrente

140 mA max. com tensao da fonte de alimentacdo de 24 VDC (com sensor ligado)

Temperatura ambiente

Funcionamento e armazenamento: 0 a 50 °C (sem congelagdo ou condensacao)

Humidade ambiente

Funcionamento e armazenamento: 35% a 85% (sem condensagéo)

Resisténcia de isolamento

20 MQ min. (a 500 DC)

Rigidez dieléctrica

1000 VAC, 50/60 Hz por 1 min

Resisténcia a vibracao
(destruicao)

10 a 150 Hz com amplitude dupla de 0,7 mm para 80 minutos cada nas direcgdes X, Y e Z

Resisténcia ao choque
(destruicao)

300 m/s?, 3 vezes cada em 6 direcgdes (cima, baixo, esquerda, direita, frente, tras)

Método de conexao

Pré-ligado (comprimento standard do cabo: 2 m)

Peso (embalado)

Aproximadamente 350 g

Materiais

Caixa: PBT (tereftalato de polibutileno), Cobertura: policarbonato

Acessorios

Manual de instrucoes

*1: A velocidade de resposta da saida linear é calculada como o periodo de medicao X (definicao de contagem média + 1)
(com sensibilidade fixa). A velocidade de resposta das saidas seleccionaveis é calculada como o periodo de medi¢cdo X
(definicao de contagem média + 1) (com sensibilidade fixa).

*2:
*3:
*4:

A saida pode ser comutada entre saida em corrente e saida em tens&o através de um selector na parte inferior da unidade de amplificag&o.
Epossivel o ajuste através da fungéo de ajuste da saida linear (Monitor Focus).
E necessario uma unidade de calculo (ZX-CAL2).

Sensores avangados (Tipo deslocamento indutivo) Série ZX-E




Dados de engenharia (exemplo tipico)
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Distancia de medicao vs. Linearidade (com linearidade ajustada para objecto de deteccao standard)
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Dimenséo do objecto de detecgao vs. Linearidade (com linearidade ajustada para objecto de deteccao standard)
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Material do objecto de deteccao vs. Linearidade (com linearidade ajustada para objecto de deteccdo standard e ferro)
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Diagramas de circuitos de entrada/saida

OMmRON

Unidade de amplificacao NPN: ZX-EDA11

1. : °
}
T
1 ' “’
! o
J\Branco 9
Saida seleccionavel HIGH “’

z= I |12a24VDC
Verde:

') 7:\ ISalda seleccionavel PASS

N Cinzento:
1
1 I) Saida seleccionavel LOW

Fy
I\[ Azul: terra (OV)

Rosa: Entrada de selecgao de retencéo
de saida %
[e

Roxo: entrada de temporizagao

&
&

ILaran;a entrada de reposicao a zero

& :
= |
|
¥

Circuitos internos

Vermelho: Entrada de reposicao
%
Saida em corrente

4a20mA

Interruptor de Preto: Saida linear

: corrente/tensao Snida om gggjg em corrente:
tensdo +4V | 5 max.
1 Blindagem: ?giss;; em tens&o:
min.

,I\Terra da Saida linear

|
!
!
.

Ligacoes: Amplificador

Unidade de amplificacao PNP: ZX-EDA41

Circuitos internos

ICastanho: 12224 VDC

Branco:

Saida seleccionavel HIGH
Verde:

P

12a

Saida seleccionavel PASS - 24 VDC

Cinzento: =
@

»f
£}
»f
£}
»l
£}

Saida seleccionavel
Low

]

IRosa: Entrada de selec¢ao deﬁngéo de saida

[

IRoxo: entrada de temporizagao
NG

AMA
Wy

ILaranja: entrada de reposigao a zero
AV o

Interruptor de

Saida em
corrente
4a20mA

IVermelho: Entrada de reposicdo
NG

1
1
lPreto: Saida linear

corrente/tenséo
tensao

Saida em

\r Saida em corrente:
' ] 300 Q max.
1 . | Saida em tens&o:
Blindagem: 10 kQ min.

Terra da saida linear

Castanho

12a24VDC
terra (0V)
Saida seleccionavel HIGH

Branco

Saida seleccionavel PASS
Cinzento

Saida seleccionavel LOW

Saida linear
Blindagem

Saida terra linear

Entrada de seleccéo de retencéo de saida
Entrada de reposicao a zero

Entrada de temporizacdo

Vermelho Entrada de reposicao

Nota 1. Utilize uma fonte de alimentacdo separada e estabilizada
para o amplificador, em especial se for necessaria alta
resolucao.

2. Ligue a unidade correctamente. A ligacao incorrecta pode
provocar danos na unidade. (Nao permita que as ligacdes,
em especial da saida linear, entrem em contacto com outras
linhas.)

3. Utilize o condutor azul (0-V) para a alimentacé@o e a malha de
blindagem, (terra da saida linear) em conjunto com o
condutor preto (saida linear) para saida linear. Cada uma
destas saidas de terra deve ser utilizada para os fins
previstos. Quando n&o utilizar a saida linear, ligue a terra da
saida linear aos 0-V da terra.

Sensores avangados (Tipo deslocamento indutivo) Série ZX-E
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Nomes dos componentes

Sensores Amplificadores
ZX-EDR5T ZX-EDA11
ZX-EDO1T ZX-EDA41
ZX-ED02T
& Controlos
ZX-EMO2T Area do indicador
ZX-EMO7MT
ZX-EMO2HT Cabo de entrada

(com conector)

Cabo de saida ’ ’
Cabega de sensor Pré-amplificador ~ (com conector) Cabo de saida
Conector
(A tampa abre e fecha)

Unidade de calculo
ZX-CAL2

)}
(S

ZX-EV04T

) . Cabo de saida Area do indicador
Cabeca de sensor Pré-amplificador ~ (com conector)

Conector

8 Sensores avangados (Tipo deslocamento indutivo) Série ZX-E
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Precaucoes especificas
Respeite as grandezas e o desempenho especificados.

Consulte EspecificagBes on pagina 2 para obter informacoes
detalhadas.

Alguns objectos de determinados materiais ou formas
poderao nao ser detectaveis ou a precisdo da sua detecgao
podera nao ser suficientemente alta.

Condicdes ambientais

Nao opere o produto em locais sujeitos a gases inflamaveis
ou explosivos.

Para garantir uma operacéo e manutencéo seguras, ndo
instale o produto perto de dispositivos de alta tensao ou de
equipamento eléctrico.

Cablagem

Nao utilize o produto em voltagens que excedam os valores
nominais. Se o fizer, poder danifica-lo.

Nao ligue o produto a uma fonte de alimentagéo AC e nao
ligue a fonte de alimentagdo de modo invertido.

Nao efectue um curto-circuito a carga para saida de colector
aberto.

Nao coloque o cabo de alimentac¢do para o produto perto ou
na mesma conduta que linhas de alta tensdo ou que linhas
eléctricas. Tal podera resultar num funcionamento incorrecto
ou em danos resultantes da inducao.

Nao ligue ou desligue fichas enquanto a alimentagéo esta
ligada (ON). Se o fizer, podera danifica-lo.

Ajuste

Definicdo

Durante a definicao de valores de limiar, certifique-se de que
o sinal de entrada para a retencéo da saida de julgamento do
amplificador esta ligado (ON), de modo a que nao haja envio
do resultado de saida para dispositivos externos.

Outras precaugdes

Nao tente desmontar, reparar, ou modificar o produto.
Livre-se do produto através dos procedimentos standard para
residuos industriais.

Estes sensores ndo sdo compativeis com os sensores
avangados (tipo laser) ZX-L[J[J. Nao efectue ligagbes de
combinagdes de sensores avangados ZX-E[['] com
sensores avangados ZX-L[ L.

Sensores avangados (Tipo deslocamento indutivo) Série ZX-E
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Utilizacao correcta

Precaucdes especificas

Fontes de alimentacéao

Aguarde aproximadamente 30 minutos para aquecimento,
apos ligar a fonte de alimentagao.

Interferéncia mutua

E possivel utilizar até 5 cabecas de sensor em conjunto
através da ligacao da unidade de célculo ZX-CAL2 entre
unidades de amplificagéo.

Durante a instalagéo adjacente ou em paralelo de cabecas de
sensor, separe-as pelas distancias minimas apresentadas na
tabela abaixo.

EE ] S5 e 5 5
—A- NS

Interferéncia mutua

Modelo A B
ZX-EDR5T 5mm 20 (3,1) mm
ZX-EDO1T 10 mm 50 (5,4) mm
ZX-EDO02T 20 mm 50 (8) mm
ZX-EMO02T 20 mm 50 (10) mm
ZX-EMO7MT 100 mm 150 (30) mm
ZX-EV04T 80 mm 50 (14) mm
ZX-EMO2HT (20 mm 50 (12) mm

Nota: Os numeros entre paréntesis aplicam-se quando a fungéo de
prevencéao de interferéncia mutua é utilizada.

Compatibilidade

Os sensores e as unidades de amplificagdo séo mutuamente
compativeis. Os sensores s@o adicionados ou substituidos
individualmente.

Influéncia de campos electromagnéticos de alta frequéncia
A utilizagdo do produto na proximidade de dispositivos que gerem
campos electromagnéticos de alta frequéncia, tais como
equipamento de limpeza ultra-sénico, geradores de alta frequéncia,
transreceptores, telemdveis e inversores pode gerar avarias.

Influéncia de objectos metalicos
Durante a instalagcao do produto, separe-o de objectos
metalicos pelas distancias mostradas abaixo.

iranl
7

Influéncia de objectos metalicos

Modelo d D
ZX-EDR5T 8 mm 9 mm
ZX-EDO1T 10 mm
ZX-EDO2T/EM02T 12 mm
ZX-EMO7MT 55 mm 20 mm
ZX-EV04T 16 x 32 mm 4,8 mm
ZX-EMO2HT 18 mm 9 mm

Cablagem

Verificacao da cablagem

Apods a conclusao da cablagem, antes de ligar a alimentagao
(ON), confirme se a fonte de alimentacgéao esta ligada
correctamente, se nao existem ligacdes com defeito, tais
como cargas com curto-circuito, e se a corrente de carga €
adequada. As cablagens incorrectas podem provocar falhas.

Extensao do cabo

N&o extenda o cabo para o sensor e para a unidade de
amplificacéo para um comprimento que exceda os 10 m.
Utilize um cabo de extensdo ZX-XC[JA (fornecido
separadamente) para extender o cabo do sensor. Extenda o
cabo da unidade de amplificacdo através de um cabo
blindado do mesmo tipo.

Fonte de alimentacao

Quando utilizar um regulador de corrente disponivel no mercado,
ligue o borne de ligagao a terra (aterramento eléctrico).

Se alinha de alimentac¢éo de energia estiver sujeita a oscilagoes,
ligue um estabilizador adequado as condi¢des de utilizagao.

Unidade de calculo
Quando utilizar uma unidade de calculo, ligue a terra da saida
linear do amplificador correspondente.

Conectores

N&o ligue ou desligue conectores enquanto a alimentagéao
esta ligada (ON).

Certifique-se de que segura os conectores pela tampa
quando os liga ou desliga.

Montagem

Manuseamento

Durante a montagem da cabeca do sensor, néo aplique cho-
ques excessivos, por exemplo através da utilizagdo de um
martelo. Tal poderd resultar em dados ou numa redugéo do
nivel de impermeabilidade. De igual modo, existem modelos
de corpo roscado que necessitam de uma anilha dentada
para permitir uma tolerancia no torque de aperto para a porca.

Quando utiliza um modelo resistente ao calor como o
ZX-EMO2HT, desenvolva estruturas que tenham em conta
a expansao térmica devido ao aumento da temperatura do
objecto de deteccao de modo a que este nunca toque na
superficie de deteccdo. Note também que qualquer aumento
rapido da temperatura diminui a vida do produto.

Torque de aperto
Nao aplique um torque excessivo ao apertar a porca. Se ne-
cessario, utilize uma anilha dentada.

)

Modelo Torque de aperto
ZX-EM02T 15 N-m
ZX-EMO7MT
ZX-EMO2HT 59 N-m

Nota: A figura acima aplica-se para utilizagdo com uma anilha dentada.

10 Sensores avangados (Tipo deslocamento indutivo) Série ZX-E
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Montagem de modelos cilindricos
Aperte os parafusos de fixacdo com um torque de aperto de
0,2 N-m max.

5:2&225%“‘”“ A Suporte de Montagem

///////A Y92E-F5R4 (para parafusos

5,4-dia.), fornecido separadamente

Modelo A
ZX-EDR5T 9a18 mm
ZX-EDO1T
ZX-ED02T 11a22mm

Local de instalacao
Nao instale o produto nos seguintes locais.

* Locais sujeitos a temperaturas que ultrapassem o intervalo especificado

e Locais sujeitos a condensacao provocada por altera¢des subitas de
temperatura

e Locais sujeitos a niveis de humidade fora do intervalo de 35% a 85%

* Locais expostos a gases corrosivos ou inflamaveis

* Locais sujeitos a po, sal ou p6 metalico.

e Locais directamente sujeitos a vibragdes e choques

e Locais sujeitos a luz solar directa

* Locais sujeitos a salpicos de agua, 6leo ou quimicos

e Locais sujeitos a campos eléctricos ou electromagnéticos fortes

Manutencéo e inspeccao
* Certifique-se de que desliga sempre a fonte de alimentagcéo antes
de ajustar ou remover as cabecas de sensor.

e Limpeza:
N&o utilize diluentes, benzina, acetona ou querosene para limpar.

Sensores avangados (Tipo deslocamento indutivo) Série ZX-E
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Dimensdes (mm)

Sensores
Cabecas de sensor

ZX-EDR5T Dimens6es com suporte de montagem anexado

Cabo cilindrico com isolamento em vinil
Cabo cilindrico coaxial com isolamento em vinil 5,1 dia., 9 condutores, cczlgprlmento standard: 200 mm
1,7 dia., 1 condutor, comprimento standard: 2m | e (46) ———~

18 v,
M S 0000 Hﬂ (15:”3.)
55, 3 5da N
/ . 72 |
T ‘ T Conector
] t (225 =] ‘ v
15 | | 15,1
Pl ‘ ‘ i
7.8 +15,6*L—27—>‘
58,2

Dimenso6es em recorte do buraco de montagem
Dois, furos M3

la— 27:0,1 — |

Dimensé6es com suporte de montagem anexado

ZX-EDO1T
Cabo cilindrico com isolamento em vinil
Cabo cilindrico coaxial com isolamento em vinil 5,1 dia., 9 condutores, comprimento standard: 200 mm
2,5 dia., 1 condutor, comprimento standard: 2 m N (46) "
le—18 —»f ;
l 5 0000 _ﬂﬂ_ﬂ (15 dia.)
, : A
(159 54da. 15dia. | 72 |
——‘» Conectores
® [ — +
t (225 ‘ f
‘f’ ‘ i 15,1
7.8 «15,6»‘<—27—»‘
58,2
Dimenso6es em recorte do buraco de montagem
Dois, furos M3
ﬁ 27:0,1 — |
ZX-EDO02T Dimensées com suporte de montagem anexado
Cabo cilindrico com isolamento em vinil
Cabo cilindrico coaxial com isolamento em vinil 5,1 dia., 9 condutores, comprimento standard: 200 mm
20 2,5 dia., 1 condutor, comprimento standard: 2m 13 / f—(46) ———
s r
Z:l:m ) 0000 Hﬂ (15Iiia-)
< p—
(15,5) 8 dia 15 dia. 70
l Conector
: T : ] ] :
f (225 : f
15 l | | 15,1
# I ; ; 0 ‘
7.8 +15,6*‘<—27—»‘
58,2

Dimenso6es em recorte do buraco de montagem
Dois, furos M3

ﬁ 27:0,1 — ]

12 Sensores avangados (Tipo deslocamento indutivo) Série ZX-E
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ZX-EM02T

Dimens6es com suporte de montagem anexado

Cabo cilindrico com isolamento em vinil
[<—18 dia—*|

[—22

16— (5,4) Cabo cilindrico coaxial com isolamento em vinil 13 5,1 dia., 9 condutores, (0406r;1primento standard: 200 mm
1 2,5 dia., 1 condutor, comprimento standard: 2 m
E i
8 dia r:%l: oo (15fia-)
R

Conector

\ M10x1
(15.,5) e 15dia | 72 |
2 anilhas dentadas ‘

® T — * :
(22,5) 1
1¥5 l J 1 1 15,1
7.8 [+15,6-~| 27—»‘
58,2

Dimensoes em recorte do buraco de montagem
Dois, furos M3

le— 27401 — |

ZX-EMO7MT

Dimenso6es com suporte de montagem anexado

46,3 I . . - ilindri i ini
<20 dia- Cabo cilindrico coaxial com isolamento em vinil Cabo cilindrico com isolamento em vinil
o4 10 25 (11,3) 2,5 dia., 1 condutor, comprimento standard: 2 m 5,1 dia., 9 condutores, comprimento standard: 200 mm
9.8 dia. 13 B (46) -
i [T
15,7 dia. _n_@% C 0000
[ " I“ |
\ \ M18x1 Conector
(15.,5) 4 2 porcas de aperto 15dia. | 72 |
2 anilhas dentadas ‘
® T [ — +
f (225) t
15 l 7 15,1
T L !
7,8 (15,6 27—»‘
58,2
Dimenso6es em recorte do buraco de montagem
Dois, furos M3
ﬁ 27401 — »|
Dimenso6es com suporte de montagem anexado
ZX-EV0AT Cabo cilindrico coaxial com isolamento em vinil
2,5 dia., 1 condutor, comprimento standard: 2 m
Superficie de detecgao
€
" @
Ll 1D @ <
7|10 ] 10
[T
(15,5) le——30 15dia. | 72 | (46)
1 =i f
S 7] o 15 dia.
oy | T S| Josee
15 i 4,8 1,5 o 15.1
| ,
! ‘ ‘ Cabo cilindrico com LN
7.8 l+15 G,Liy;,‘ isolamento em vinil Conector
! ’ 5,1 dia., 9 condutores,
58,2 comprimento standard: 200 mm

Dimens6es em recorte do buraco de montagem Dimens6es em recorte do buraco de montagem

S Dois, furos M3 Dois, furos M3

A .

10201
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ZX-EMO2HT

7.8

Dimenso6es com suporte de montagem anexado
Cabo coaxial redondo com isolamento em Fluoro-Resina

2,5 dia., condutor tnico

22— comprimento standard: 2m
10,5 dia. / 13
M12x1

Duas porcas de fixagao

15 dia. | 72

‘ (46)

[l [l
1 1
«15,6*L—27——!

Conector

FIES
15,1

Cabo cilindrico com isolamento em vinil

58,2

Dimenso6es em recorte do buraco de montagem

Amplificadores

ZX-EDA11
ZX-EDA4

5,1 dia., 9 condutores,
comprimento standard: 200 mm

Cabo cilindrico com isolamento em
vinil 5,1 dia., standard: 100 mm

1,7

E==

133
44 42 64,3 42
3flL«
‘ t
-
00000000 ] }
1 ——=¢ a1 o55332° ] E f oo
7 N
——  a__f !
*13*"73&84>| Cabo cilindrico com isolamento em

vinil 5,2 dia., 10 condutores

(corte transversal do condutor) 0,09 mm?,

diametro do isolante: 0,7 mm),
comprimento standard: 2 m

1,7

[+—29

Interruptor de corrente/tens@o
(Ajuste de fabrica para saida em tensao.)

Iil Saida em tensao

14
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Acessorios (Vendidos separadamente)
Suporte de montagem do pré-amplificador

ZX-XBE1
(15,5 -+f=— 27:0,1 —=|
. —
roo— —o—oj
= ==
——J ——1J
63,3
52
f+—20—| '*15,5*‘
T 9.8
211,9
‘ S
il
i

Material: Ago inoxidavel (SUS304)

Unidade de calculo

ZX-CAL2

15,5*‘

ot

ZX-XBE2
[+15,5-+{=— 27:0,1 —+]
=] —
fe@_——o o)
= =
——J ——J
Parafuso de cabeca cilindrica M3x8 (com grampo de mola M3)
63,3
52
le—20—»]
T 98
21,9
l T 62 10 31
|
I
9,4
1,8 1,8
1,4 35,3
58

Material: Ago inoxidavel (SUS304)

Indicadores de

Conectores

[+—24,9— funcionamento
~—19,5—] ,_4
I .
J
h&l
57
54,9
44,05
9,5
) ® SN
15
}
® )
36,741
B i SN
(0 | n
A\l |
L

Sensores avangados (Tipo deslocamento indutivo) Série ZX-E
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Unidade de interface de comunicacdes ZX

ZX-SF11

Indicador de comunicagbes do sensor (operagéo em comunicagéo) Conector
Indicador de comunicag¢des do sensor (erro em comunicagdo)

oL N/
O A\

. . ~ Indicador de comunicagoes do terminal
Indicador de alimentagéo externo (operagdo em comunicagdes)

de energia Indicador de comunicagdes do terminal
externo (erro em comunicagoes)
4,2 | 64,3 4,2
p—— 1
(336)
(46)
[==]
~Te f 0 . , 2825558° g as
© o000 15 ] ) _ (C 1 000000
oo0o
3 ' / 3%35° [
13,2 ‘*13*“736,8 4"

Cabo cilindrico com isolamento em vinil, 5,23 dia.

1) | YA ey 2

1 @ © 11*,7
0 g

OO

_\ K\ - T
(e
Conector 3 5 6,55
Cabos com fichas em ambos os extremos (para extensao)
ZX-XC1A (1 m)
ZX-XC4A (4 m)
ZX-XC8A (8 m)
46 * ! 44
f ou
15 dia. {[“E} - . - b - - 15,5 dia.
nQ \
Cabo cilindrico isolado por vinil, 5,2 dia., 10 condutores
12 pinos (macho) * 2%XC1A: 1.000 12 pinos (fémea)

ZX-XC4A: 4.000

ZX-XC8A: 8.000
Cat. No. E331-PT1-02 No interesse de aperfeicoamento de produto, as especificacoes estao sujeitas a alteracao

sem aviso prévio.

PORTUGAL

Omron Electronics, Lda.

Edificio Omron, Rua de Sao Tomé, Lote 131
2689-510 Prior Velho

Tel: +351 21 942 94 00

Fax: +351 21 941 78 99

www.omron.pt
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